JETI fodel
Beiblatt zur Anleitung zur MSW Erweiterungsplatine:

Montagebeispiele

Die Riickplatte abschrauben und den Senderakku abstecken. Die Kabel der
Schalter/Taster/Potentiometer anl6ten (hier im Beispiel ein Knlippelschalter und ein Knippeltaster).

TX-MSW-1

Das MSW Erweiterungsmodul mit dem internen PPM Eingang verbinden und wie hier gezeigt auf den
roten Steckplatzen aufstecken.

Sender JETI Duplex DS-12:
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Sender JETI Duplex DS-24:
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Nach einer kompletten Sichtkontrolle den Senderakku wieder anstecken und den Riickdeckel
verschrauben.
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JET

Einstellungen am Sender > MenU > Systemfunktionen > Senderkonfiguration:

T{_‘DD[||]'|5tandard l|13:59:32 T{_fnnuﬂ'|5tandard l‘13:59:43

Systemfunktionen Senderkonfiguration 2

" = LRI L e Tuwn e |

I Startmeldung unterdriicken Nein [7]

i!i Reichweiten-/Servotest Reversierung Meniinavigation Nein [7]

A Geber kalibrieren Endlosmenue ja[®
& Servomonitor Screenshot-Schalter Sd X I

£ Systemsounds PPM Einstellungen PPM8 positiv [7]

PPM-Jack Einstellungen Aus [7]

ul | qutstarke

Die Auswahl eines Gebers (hier im Beispiel einer Funktion) erfolgt wie gewohnt iiber das Anklicken
des Gebers und der folgenden Geberauswahl.

Hier fiir Sender mit SW Stand 5.0 und Hoher:

Tfnnﬂﬂ'|5tandard .|12:04:33 T’:DDDU'|5tandard .|12:l}4:43

Funktions+Geberzuordnung & Geber auswahlen

Funktion Geber Trim MaxTrim
[ L) B L. |L| | . |_|

seite P3 H
Drossel P4 [
Klappen # Ps H

Bewegen Sie den gewiinschten Geber in

die Position EIN. Dieser Vorgang
wird automatisch erkannt!

test 1 I | {}

Test2

~Jo v s oW
E:E:E:E:EE

T oY standard | 12:04:52 T o standard M| 12:05:21

Geber auswahlen Geber auswiahlen
ﬁ’?:- Logische Schalter > I << << I
¥ Bewegungssensor »> CH1 PPM Eingang 1%
/- Sequenzer > CH2 PPM Eingang 1%
PPM Eingang >> CH3 PPM Eingang 2%
Digitaltrimmung >> CH4 PPM Eingang 100%
ili Telemetriegeber CH5 PPM Eingang 1%

EEI---IEJH Ea | | | ok
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JETI model

Tfnuﬂﬂ" standard l|12:05:33 T{_‘DD|]|]'|5tandard l|12:05:u5

Geber auswahlen Funktions+Geberzuordnung (2]

Funktion Geber Trim MaxTrim
[N L. |L| | . I_I

3 seitet P3H ..[&
4 Drossel P4 ..[7]
5 ]
6

CH4 Klappen @ pPsH ..
1 0
e [ N 5 Test1 @ cald ]
7 Testz2@ cH1H .7 |

DI Rev. | cr | ok W X | Auo] & | X | Ok

Hier fir Sender mit SW Stand bis 4.28:
T];(nl]ﬂl]l| Standard [ | |13:51:4? T];.(ul]ﬂl]l| standard [ | |13:51:53

Funktions+Geberzuordnung Geber auswahlen

= F““Et:ﬂ? - GE.I“.!rl_,Tﬂ“,q,,E,aﬂﬂm Bewegen Sie den gewilnschten Geber in
4 Drossel @ P4 M .7 die Position EIN. Dieser Vorgang

5 Empf. & PG H .7 wird automatisch erkannt!

6 Mode @# Seld ..[7

|7 Test 1 (£ - .[F |

8 Test 2 (A M

-m-—m | Log. | Geens | & 78 Mx | Apps

T§DDUU'|5tandard l|13:52:2? T§DD|]|]'|5tandard l|13:52:32

Geber auswahlen Geber auswahlen

Trs Trim
Tr6 Trim
CH1 PPM Eingang
CH2 PPM Eingang
CH3 PPM Eingang
CH4 PPM Eingang

e W i rex ] cr [ Ok

J2 2 F 3

| CH4
0% | | |
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T{_‘Dnﬂﬂ'| standard ] | 13:52:49

Funktions+Geberzuordnung

Funktion Geber Trim MaxTrim
B A L] 1 1 |_|

4 Drossel @ PapH ..[F]
5 Empf. @ pre ..
&6 Mode @ seld ..[f
8 Test2@4 cH1H .. |

| |Auto + | - | Ok_

JETI|
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